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Solution exercice 4

Conseil : Voici les blocs que nous conseillons d'utiliser :

&% sur appui du bouton Carte  pressé v 7 ‘

, . &% le capteur de suiveur de ligne port 2 v détecte cité gauche v  blancv 7

: Wk toumner a droite v i@%dipum

Détecteur de ligne noire Le robot dispose de deux phototransitors qui émettent chacun une
lumiere. Si le robot passe sur une surface claire (idéalement blanche) la lumiere réfléchie et le
phototransitor associé envoie un signal électrique. Si le robot passe sur une surface noire, la lumiere
n'est pas réfléchie et aucun signal n'est envoyé. Chaque phototransitor peut donc piloter I'un des
moteurs du robot.

Le robot peut donc détecter le noir et le blanc.

Les robots suiveurs de ligne sont utili
sés dans l'industrie, notamment pour
se déplacer dans les entrepdts et trans-
porter de maniére autonome des compo-
sants d'un point & un autre

1 2 3 1

En utilisant différentes fonctions pour chaque capteur, il est possible pour le robot de suivre une ligne
noire. Il suivra en fait I'extrémité de la ligne. Il y a différentes fagcons de programmer le robot et il faut
considérer toutes les conditions (si...alors...sinon )

1. Si les deux capteurs détectent la ligne noire, le robot avance.

2. Sile capteur de droite commence a détecter du blanc, il tourne a gauche.

3. Si le capteur de gauche commence a détecter du blang, il tourne a droite.

4. Sinon, il continue d’avancer jusqu’a ce que les deux capteurs détectent du noir.

lignesuivi004.mblock.tar
(enlever .tar)
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1. Si les deux capteurs détectent la ligne noire, le robot avance.

2. Sile capteur de droite commence détecte du noir, il tourne a droite.

3. Si le capteur de gauche commence a détecter du noir, il tourne a gauche.

4. Sinon, il continue d'avancer jusqu’a ce que les deux capteurs détectent du noir.

Lorsque le mBot(mcore) démarre

&t le capteur de suiveur de ligne port 2 v détecte noir ¥ tout v
Bef avancer ¥ a @ % de puissance
sinan
si =t le capteur de suiveur de ligne port 2 v détecte noir v coté gauche v 7  alors

toumner agauche v+ a @ % de puissance

#t le capteur de suiveur de ligne port 2 + délecle noir v colédroit # 7

wast  tourner 3 droite v & 9 % de puissance

it reculerv 3 @ % de puissance
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Lorsque le mBot{mcore) démarre

&2 le capteur de suiveur de ligne port 2 v détecte noir v tout *+ ? _ alors
&b avancer v 3 @ % de puissance
sinon

si 4=2b le capteur de suiveur de ligne port 2 v détecte blanc v

& tourneradroite v 3 @ % de puissance

sinon
si &b le capteur de suiveur de ligne port 2 v détects blanc w cotédroit v 7  alors
=t toumer 3gauche v a m % de puissance
sinon

st avancer ¥ 3 @ % de puissance

correctionsuiviligneexo4_vittascience_20251020_193057.ino.zip

Robot circuit Vittascience test gauchedroite variables 20251121

Castel'Lab le Fablab MJC de Chateau-Renault - https://magenealogie.chanterie37.fr/www/fablab37110/



Last

gggg}i/ﬂ start:mblock5:solution:exo4 https://magenealogie.chanterie37.fr/www/fablab37110/doku.php?id=start:mblock5:solution:exo4&rev=1763721663

11:41

i e

atcenoee jotous  mCors] bouton oot prossd P

aifecser b viesse = la vanewr a

affocier & wicezem + L walour m

PR,

e b g v A n

A e A T

o [hutvess e INgne] L3PIEST RSN T Ui U g ROWE G0F bE O 3 W G [Hitveir e (gees] CRIURN  QIUENE T S-eTEUS U g REWE 467 b BT 3 W agee
DenCore] dffind ia coubeur de ia LED dwite =
[eCore] defiet la couc € la LED  gassche ™
iotoure] comriler [ maieer  dro® * Shection Sessoor ¥ witeots  wRoms Y (%)
Motcurs] contriier ie molosr gauche ~  gWccfion avancer ™ wllcsse vilcsaem T (W)
winonwl  [BeSerur So ligne] capieur geschs ¥ su-dessus duns ligne noire oo io part I ¥
[Cere] B4 La Coultin 4 LA LED  gaushe =
[Core] defind ia x—.. do la LD drofts =
Deiteirs] coRIrMET bt Mlew  GreM T gbooiion avesser = Wilease  wMcEse T (W)
[ortzure] seréter le motew gEuche
sfiecter & geuche * s wadeur o
aflecter b deefie ¥ La valow o
winon sl [Geberur do ligne] capiour  diolt ¥ su-dcssus dunc Hgne nols sur s part 2 ¥
DECERE] A 1A [ e 1a LED  amme T
_-]“n—r. de L8 LED  gauche *
[iwrteurs] coririier e motesr  gauche v ddWecTion avances  wResse  vitesse T (%)
[Melotzurs] srriter e motew dreft =
T —
SMECTEr & aaNE T LS vl o
znon |E!|
# nes  (huhemir B¢ Ugne] caEteer el T su-nessus dhune ligne nobe s W pen 3 B (Buleeer 06 Bgne] ApIEW  gEOhe T MeSCiEuS dTene Migne melee we e et 2 T saers
ImConc] défird Lo couloar .-n-u- deiie ™
mmb“.*b' geucre
s drnite * = o sior
Dotewrs] conindies be moless Grell T @keciion avancer wibesse o (& 1]
[oizurs] contriier le moteer  gauche = diiccklon avancer ® wheass  viicase = (W)
®
L] gauche = - n ore
[Motoure] contrdier ls moleer  dreft +  dection awancer ¥ vitemms  vicsos + (W)

Molcirs] comndics Ie molcwr  gauche ¥ ghotfion  avanier ¥ yRcsse o (L]

From:
https://magenealogie.chanterie37.fr/www/fablab37110/ - Castel'Lab le Fablab MJC de Chateau-Renault

Permanent link:
https://magenealogie.chanterie37.fr/www/fablab37110/doku.php?id=start:mblock5:solution:exo4&rev=1763721663

Last update: 2025/11/21 11:41

https://magenealogie.chanterie37.fr/www/fablab37110/ Printed on 2026/02/04 15:39


https://magenealogie.chanterie37.fr/www/fablab37110/
https://magenealogie.chanterie37.fr/www/fablab37110/doku.php?id=start:mblock5:solution:exo4&rev=1763721663

	Solution exercice 4

